Urzadzenie laserowe GEOLUX EL z opcjonalnym oprogramowaniem Android
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tel.612927071 zadzwon, napisz, zapytaj o oferte - zapraszamy

Elektroniczne urzadzenie do pomiaru geometrii kot samochodéw osobowych i dostawczych
Informacje techniczne:

Max. obcigzenie osi 2500 kG (no$nos¢ obrotnic)

Max. zewnetrzna srednica opony 830 mm

Zasilanie: bateryjne, 4 akumulatory lub baterie 1.5 V, rozmiar AA (14 x 50 mm) w kazdej glowicy,
Laser: Klasa II, max. 1.2 mW

Laserowe urzadzenie GEOLUX EL jest urzadzeniem do pomiaru parametréw ustawienia kot
samochodéw osobowych i dostawczych.

Mozliwy jest pomiar wszystkich wartosci niezbednych do prawidlowego prowadzenia sie pojazdu
na drodze oraz minimalnego zuzycia ogumienia.

Wyposazenie standardowe:

1. Glowica pomiarowa lewa 1 szt.

2. Glowica pomiarowa prawa 1 szt.

3. Samocentrujgcy uchwyt kota dla 12”-19” obreczy 2 szt.
4. Ekrany centrujgce dla 12”-19” obreczy 2 szt.

5. Blokada kota kierownicy 1 szt.

6. Blokada pedatu hamulca 1 szt.

Wyposazenie opcjonalne:

1. Plyta obrotowa o zakresie +60° 0° -60°, max obc. 2500 kG 2 szt.
2. Tablica Scienna do powieszenia glowic pomiarowych

3. Opcjonalne oprogramowanie Android

4. Poziomica ustawienia kierownicy

- cyfrowa GEOVOLANT

- manualna GEOVOLANTCL

Zakres pomiarowy:

_ - o
Zbieznosc¢ catkowita 15 do +30 mm, -2° do

+4°
Kat pochylania kota . -4°do +8°

i(;}; (;Zr}lfilzryzedzenia sworznia 90 do +15°
Kat pochylenia sworznia zwrotnicy : -2°do +15°
Przesuniecie kot przednich : 0do 50 mm

Kat skretu kot : -60° do +60°


https://narzedzia.moto-profil.pl/articles/details/228247/poziomica-do-ustawiania-kierownicy
https://narzedzia.moto-profil.pl/articles/details/203808/poziomica-cyfrowa-kierownicy-z-programem-android

Zasada dzialania

Pomiar ustawienia k6t samochodowych polega na odczycie warto$ci katow poziomych

i pionowych.

Wartosci katéw poziomych odczytujemy bezposrednio z ekranéw oswietlanych wigzka
niskoenergetycznych modutéw laserowych znajdujacych sie w przednich glowicach pomiarowych.
Wartosci katow pionowych oraz katéw obrotu két sa mierzone przez doktadne czujniki
elektroniczne i odczytywane z ekrané6w wewnetrznych projektorow lub na zewnetrznym
komputerze PC wzglednie na smartfonie pracujgcym pod kontrolg systemu Android.
Podstawowym warunkiem do uzyskania doktadnych odczytow katow ustawienia kota jest pewnos¢,
Ze trzpien mocujacy glowice pomiarowa znajduje sie doktadnie w osi obrotu kota. Ustawienie
trzpienia uzyskujemy przez staranne przeprowadzenie procedury kompensacji bicia obreczy przy
pomocy kompensatorow znajdujacych sie w uchwytach kot.

Zaletami urzadzenia sa:

1. Mechaniczne kompensatory bicia obreczy zintegrowane z uchwytami na kota (do 20 cali)
2. Pochylomierze cyfrowe. Natychmiastowe wysSwietlenie warto$ci kata pochylenia kota i
automatyczna procedura jednoczesnego pomiaru kata pochylenia i wyprzedzenia sworznia
zwrotnicy.

3. Opcjonalne oprogramowanie Android:

- GeoLux_Monitor

Wizualizacja wszystkich odczytéw z obu glowic pomiarowych na jednym ekranie.
Dodatkowe ulatwienie procedury pomiaru WSZ/PSZ. Mozna jg przeprowadzi¢ poprzez wygodne
krecenie kierownica bo widzimy na ekranie smartfona katy skretu obu két jednoczesnie.

- GeoLux_Wydruk

To oprogramowanie pozwala na pelng rejestracje wszystkich wynikdw pomiaru obu osi.
Oczywiscie zawiera wszystkie mozliwosci Monitora. Dodatkowo posiada wbudowana baze
wielkosci referencyjnych oraz mozliwos¢ wydruku raportu z pomiaréw (patrz przyktad)
Wszystkie parametry sg przejmowane bezprzewodowo z pochylomierzy cyfrowych. Jedynie
wartosc¢ zbieznos$ci nalezy wprowadzic recznie.

Obstuge tego programu mozna zobaczy¢ tutaj: FILM


https://www.youtube.com/watch?v=eGARVROfVtI

	Zakres pomiarowy:

